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Oscillation basse fréquence :

m Oscillation de £k =1
m lesk=1et k=2 dominent alternativement

Probléeme : changement de structures
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Introduction ]_ Bilan du Stage
Mesures par PIV

m  Prise en main et optimisation d'un systeme neuf

Oscillation basse

= m  Profils et moyennes de vitesses dans une cuve carré
Décomposition de VT .

Karhunen-Lodve (possibilité d’une plus grande finesse)

Conclusion [ Analyse de Fourier

m  Analyse de Karhune-Loeve
2. Perspectives

m  Données plus fines spatialement et calcul plus poussé
m  Acquisition sur des temps plus longs
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